
Датчик Холла с двумя пороговыми выходами

Назначение

5338ХЕ012

Принцип действия
Принцип действия микросхемы основан на изме-
рений величины индукции магнитного поля, встро-
енным сенсором Холла, приложенного перпендику-
лярно плоскости микросхемы и ее  преобразование 
в цифровой выходной сигнал.

Микросхема предназначена для использования  
в аппаратуре в качестве магниточувствительного 
датчика положения с пороговым выходом по анали-
зу магнитного поля диаметрально намагниченного 
торцевого магнита. Обеспечивает преобразование 
уровня внешнего магнитного поля одной полярно-
сти в выходной цифровой сигнал.

По запросу

Основные характеристики

Ток потребления – 10 мА

Индукция срабатывания выхода 1 5 мТл 50 мТл

Индукция срабатывания выхода 2 5 мТл 50 мТл

Точность задания порога срабатывания – 3,5 мТл

Гистерезис индукции магнитного поля 3 мТл –

Выходное напряжение низкого уровня – 0,4 В

Напряжение питания микросхемы 4,5 В 5,5 В

Ток нагрузки – 20 мА

Диапазон рабочих температур -60 С° 125 С°

не менее не более
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Габаритный чертёж

Выходные интерфейсы

Схема включения микросхемы

Тип корпуса МК 2103.8-А

Аналоговый

• Высокая точность;
• Компактность;

• Малое потребление;
• Помехоустойчивость.

• SS495A от «Honeywell» (США).

Конкурентные преимущества

Аналоги

• Датчики положения ротора двигателей;
• Подвижные узлы в робототехнике;
• Индустриальные датчики положения;

• Датчики положения для автоэлектроники;
• Замена потенциометров.

Области применения
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